MINISTERUL EDUCATIEI SI CERCETARII
Universitatea Nationala de Stiinta si Tehnologie
POLITEHNICA Bucuresti

Nr. 4914/1/ASSET-IXC-C/07.04.2026
ANUNT

Universitatea Nationala de Stiinta si Tehnologie POLITEHNICA Bucuresti, in conformitate cu
prevederile Legii nr. 53/2003 — Codul Muncii, republicata, cu modificarile si completarile ulterioare si ale
Procedurii de sistem privind selectia si incadrarea personalului pe posturi in afara organigramei, aprobata
prin Ordinul Ministrului Educatiei si Cercetarii nr. 4003/09.05.2025, avand in vedere aprobarea cererii de
finantare aferenta proiectului “Tehnologii avansate in microelectronica cu aplicatii la realizarea de senzori
si actuatoare pentru ASSET-IXC” (ASSET-IXC), prin contractul de finantare. nr. RUE 6. P1/14/C9 — Apelul
2, anuntd organizarea concursului pentru ocuparea pe perioadd determinatd, cu fractiune de norma,
program flexibil si timp inegal de lucru, a urmatoarelor posturi vacante, in cadrul proiectului mentionat:

Pozitia Functie Presupune Nr. Salariul lunar Perioada Timpul de
postului activitati cu | posturi brut propusa lucru
elevi/ pentru (ore/lund)?
incheierea
studenti CIM !
Cl CS I- Expert DA 1 250 lei/ora 04.05.2026 8 ore/ luna
senior -
ONU 31.12.2028
C2 CS I - Expert in DA 1 250 lei/ora 04.05.2026 30 ore/ luna
vedere asistata -
de calculator si O NU 31.12.2028
inteligenta
artificiala
C3 CS I - Expert in DA 1 250 lei/ora 04.05.2026 30 ore/ luna
Modelarea -
Numericd a O NU 31.12.2028
structurilor
mecanice si
mecatronice
C4 CS II - Expert DA 1 250 lei/ora 04.05.2026 20 ore/ luna
simulare, -
integrare O NU 31.12.2028
mecatronica si
testare pentru
packaging
electronic
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Cs

CS II - Expert in
activitati de
cercetare, testare
si experimentare
in domeniul
sistemelor de
actionare

X DA

O NU

250 lei/ora

04.05.2026

31.12.2028

60 ore/ luna

Cé6.1-
C6.2

CS II - Expert in
componente
mecanice,
electronice si
software in
domeniul
sistemelor de
actionare

X DA

O NU

250 lei/ora

04.05.2026

31.12.2028

10 ore/ luna

C7

CSII -
Cercetator in
mecanica fina

X DA

O NU

250 lei/ora

04.05.2026

31.12.2028

25 ore/ luna

C8

CS III - Expert
Procese SMT si
Fiabilitate

X DA

O NU

175 lei/ora

04.05.2026

31.12.2028

40 ore/ luna

C9

CS III - Expert
materiale si
solutii de
integrare in
packaging
electronic
avansat

X DA

O NU

175 lei/ora

04.05.2026

31.12.2028

20 ore/ luna

C10

CS III - Expert
in optica
aplicata si
sisteme
optomecatronice

X DA

O NU

175 lei/ora

01.06.2026

31.12.2028

30 ore/ luna

Cl1

CS III - Expert
inginer mecanic
in domeniul
sistemelor de
actionare

X DA

O NU

175 lei/ora

04.05.2026

31.12.2028

10 ore/ luna
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C12 CS III - Expert DA 175 lei/ora 04.05.2026 10 ore/ luna
in Modelarea -
Sistemelor, ONU 31.12.2028
Simulare
Numerica si
Testarea
Materialelor
C13 CS III - DA 175 lei/ora 04.05.2026 20 ore/ luna
Cercetator -
roboti industriali O NU 31.12.2028
Cl14 CS III - Inginer DA 175 lei/ora 04.05.2026 20 ore/ luna
de cercetare in -
mecanica find O NU 31.12.2028
Cl15 CS III - Inginer DA 175 lei/ora 04.05.2026 20 ore/ luna
de cercetare in -
mecanica find O NU 31.12.2028
Cl6 Expert in magini DA 125 lei 04.05.2026 120 ore/ luna
si instalatii -
mecanice O NU 31.12.2028
C17 Expert date DA 175 lei/ora 04.05.2026 40 ore/ luna
experimentale si -
mecatronici de O NU 31.12.2028
precizie
C19 Inginer DA 125 lei/ora 04.05.2026 80 ore/ luna
industrial -
ONU 31.12.2028
C20 Inginer DA 125 lei/ora 04.05.2026 80 ore/ luna
mecanic-analiza -
fenomene O NU 31.12.2028
termice
C21 Expert design DA 125 lei/ora 04.05.2026 40 ore/ luna
parametric si -
prototipare O NU 31.12.2028
pentru
tehnologii
avansate de
microelectronic
packaging
(Doctorand)
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C23 Expert in DA 125 lei/ora 04.05.2026 20 ore/ luna
microelectronica -
(Doctorand) ONU 31.12.2028
C24.1- Expert in DA 125 lei/ora 04.05.2026 40 ore/ luna
C24.3 modelare, -
simularea si O NU 31.12.2028
validarea
sistemelor
mecanice si
mecatronice
(Doctorand)
C25.1- Expert in DA 125 lei/ora 04.05.2026 20 ore/ luna
C25.2 configurarea si -
utilizarea ONU 31.12.2028
echipamentelor
de actionare,
senzori $i
sisteme de
control
(Doctorand)
C26 DA 125 lei/ora 04.05.2026 40 ore/ luna
Inginer mecanic i
(Doctorand) ONU 31.12.2028
C27 Specialist DA 125 lei/ora 04.05.2026 20 ore/ luna
mentenanta -
mecanica OONU 31.12.2028
echipamente
industriale
(Doctorand)
C28 Inginer DA 125 lei/ora 04.05.2026 60 ore/ luna
mecatronist -
(Masterand) O NU 31.12.2028
C29.1- Inginer DA 125 lei/ora 04.05.2026 40 ore/ luna
C29.3 mecanica fina si -
nanotehnologii O NU 31.12.2028
(Masterand)
C30.1- Expert inginer DA 125 lei/ora 04.05.2026 20 ore/ luna
C30.2 mecanica fina -
(Masterand) O NU 31.12.2028
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C31.1- Expert inginer DA 125 lei/ora 04.05.2026 20 ore/ luna
C31.6 mecatronica -
(Masterand) ONU 31.12.2028
C32 Expert inginer DA 125 lei/ora 04.05.2026 40 ore/ luna
mecatronica -
(Masterand) O NU 31.12.2028
C33 Inginer DA 125 lei/ora 04.05.2026 60 ore/ luna
autovehicule -
rutiere ONU 31.12.2028
(Masterand)
C34 Inginer DA 125 lei/ora 04.05.2026 30 ore/ luna
autovehicule -
rutiere ONU 31.12.2028
(Masterand)
C35 Inginer mecanic DA 125 lei/ora 04.05.2026 30 ore/ luna
(Masterand) -
ONU 31.12.2028
C36 Inginer DA 125 lei/ora 04.05.2026 10 ore/ luna
mecatronist -
(Masterand) ONU 31.12.2028
C37.1- .. DA 75 lei/ora 04.05.2026 20 ore/ luna
Tehnician
€377 (Student) !
U ONU 31.12.2028
C38.1- Tehnician DA 75 lei/ora 04.05.2026 30 ore/ luna
C38.2 mecatronist -
(Student) ONU 31.12.2028
C39.1- Tehnician DA 75 lei/ora 04.05.2026 20 ore/ luna
C39.5 (Student) -
ONU 31.12.2028
C40.1- Tehnician DA 75 lei/ora 04.05.2026 30 ore/ luna
C40.3 mecatronist -
(Student) ONU 31.12.2028
C41 Tehnician DA 75 lei/ora 04.05.2026 30 ore/ luna
programare, -
lansare, O NU 31.12.2028
urmarirea
productiei
(Student)
C42 Tehnician DA 75 lei/ora 04.05.2026 60 ore/ luna
(Student) -
ONU 31.12.2028
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!Perioada de angajare este conform periodei de implementare a proiectului si prevederilor cererii
de finantare aprobate. In cazul in care este necesard prelungirea perioadei de activitate, aceasta se va
modifica prin acordul partilor, in baza unui act aditional la Contractul Individual de Munca.

2 Timpul de lucru se poate modifica prin acordul partilor, in baza unui act aditional la Contractul
Individual de Muncad, in functie de activitatile proiectului.

Intervalul orar in care se poate desfasura activitatea este 06:00— 22:00, programul de lucru avand
caracter flexibil, In functie de specificul postului, fard a se suprapune programele de lucru in cazul
cumulului. Activitatea va fi remuneratd lunar, proportional cu timpul lucrat de citre angajat, pe baza
documentelor de raportare/conform procedurilor specifice ale proiectului si tinand cont de legislatia in
vigoare si prevederile/instructiunile/ordinele etc. aplicabile proiectului.

A. Conditiile generale de participare la examen, conform legislatie in vigoare, sunt:
a) are cetdtenia romana sau cetdtenia unui alt stat membru al Uniunii Europene, a unui stat parte la
Acordul privind Spatiul Economic European (SEE) sau cetatenia Confederatiei Elvetiene;

e prin exceptie de la conditia prevazuta la lit. a) pot fi angajati si cetiteni strdini, cu respectarea
regimului stabilit pentru acestia prin legislatia specificd si legislatia muncii (atestatul de
recunoastere a diplomei de studii, eliberat de Centrul National de Recunoastere si Echivalare a
Studiilor. Daca tara care a emis diploma de studii nu este semnatara a Conventiei de la Haga, caz
in care este necesara apostilarea diplomei, sau nu a semnat cu Roméania un tratat de recunoastere
reciprocd a actelor, atunci este necesara supralegalizarea diplomei, codul COR aferent functiei pe
care se doreste angajarea trebuie sa fie compatibil cu studiile cetateanului strdin, asa cum au fost
ele recunoscute de institutia competentd)

b) cunoaste limba romanad, scris si vorbit sau o limba de circulatie internationala;

C) are capacitate de munca in conformitate cu prevederile Legii nr. 53/2003 — Codul Muncii,
republicatd, cu modificarile si completarile ulterioare;

d) *are o stare de sanatate corespunzatoare postului pentru care candideaza, atestata pe baza
adeverintei medicale eliberate de medicul de familie sau de unititile sanitare abilitate;

e) indeplineste conditiile de studii, de vechime in specialitate si, dupa caz, alte conditii specifice
potrivit cerintelor postului scos la examen;

f) *nu a fost condamnata definitiv pentru savarsirea unei infractiuni contra securitatii nationale,
contra autoritatii, contra umanitatii, infractiuni de coruptie sau de serviciu, infractiuni de fals ori contra
infaptuirii justitiei, infractiuni sdvarsite cu intentie care ar face o persoana candidata la post incompatibild
cu exercitarea functiei contractuale pentru care candideaza, cu exceptia situatiei in care a intervenit
reabilitarea;

g) *nu executd o pedeapsa complementara prin care i-a fost interzisa exercitarea dreptului de a ocupa
functia, de a exercita profesia sau meseria ori de a desfasura activitatea de care s-a folosit pentru savarsirea
infractiunii sau fatd de aceasta nu s-a luat masura de sigurantd a interzicerii ocuparii unei functii sau a
exercitarii unei profesii;

h) *nu a comis infractiuni prevazute la art. 1 alin. (2) din Legea nr. 118/2019 privind Registrul
national automatizat cu privire la persoanele care au comis infractiuni sexuale, de exploatare a unor
persoane sau asupra minorilor, precum si pentru completare Legii nr. 76/2008 privind organizarea si
functionarea Sistemului National de Date Genetice judiciare, cu modificarile ulterioare, pentru domeniile
prevazute la art. 35 alin. (1) lit. h

*In cazul cetdtenilor straini, pentru atestarea indeplinirii conditiilor stipulate la punctele d), f), g),

respectiv h) este necesara completarea unei declaratii pe propria raspundere.
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Actele necesare inscrierii sunt:

a) formular de Inscriere la examen https://posturivacante.upb.ro/cercetare/, in original;

b) copia actului de identitate sau orice alt document care atestd identitatea, potrivit legii, aflat in termen de
valabilitate;

c¢) copia certificatului de casatorie sau a altui document prin care s-a realizat schimbarea de nume, dupa
caz;

d) copiile documentelor care atestd nivelul studiilor si ale altor acte care atesta efectuarea unor specializari,
precum si copiile documentelor care atestd Indeplinirea conditiilor specifice ale postului solicitate prin
prezentul anunt;

e) copia carnetului de munca, a adeverintei eliberate de angajator pentru perioada lucrata, care sa ateste
vechimea in munca si In specialitatea studiilor solicitate pentru ocuparea postului;,

f) cazierul judiciar, in original, sau o declaratie pe propria raspundere privind lipsa antecedentelor penale
care si-1 facd incompatibil cu functia pentru care candideaza, in original. In acest caz, candidatul declarat
admis la selectia dosarelor si care nu a solicitat expres la Inscrierea la concurs preluarea informatiilor
privind antecedentele penale direct de la autoritatea sau institutia publicd competentd cu eliberarea
certificatelor de cazier judiciar are obligatia de a completa dosarul de concurs cu originalul documentului,
anterior datei de sustinere a probei scrise si/sau probei practice;

g) certificatul de integritate comportamentald, in original, din care sa reiasd ca nu s-a comis infractiuni
prevazute la art. 1 alin. (2) din Legea nr. 118/2019 privind Registrul national automatizat cu privire la
persoanele care au comis infractiuni sexuale, de exploatare a unor persoane sau asupra minorilor, precum
si pentru completarea Legii nr. 76/2008 privind organizarea si functionarea Sistemului Nationale de Date
Genetice Juridice, cu modificarile ulterioare, pentru candidatii inscrisi pentru posturile din sistemului de
invatamant, sanatate sau protectie social, precum si orice entitate publicd sau private a carei activitate
presupune contactul direct cu copii, persoane in varstd, persoane cu dizabilitdti sau alte categorii de
persoane vulnerabile ori care presupune examinarea fizica sau evaluarea psihologica a unei persoane;

h) certificat medical eliberat de catre medicul specialist de medicina muncii eliberat in baza avizului
medical emis de catre medicul specialist psihiatru si a adeverintei medicale eliberate de catre medicul de
familie, in original, care sa ateste starea de sdnatate corespunzatoare, eliberat cu cel mult 6 luni anterior
deruldrii concursului, cu mentiunea apt pentru concurs. Dacd informatiile prezentate in certificat se
dovedesc a fi neconforme, documentul va fi considerat nul;

1) certificatul care atestd starea de sandtate contine, in clar, numarul, data, numele emitentului si calitatea

acestuia, in formatul standard stabilit prin ordin al ministrului sanatatii. Pentru candidatii cu dizabilitati, in
situatia solicitarii de adaptare rezonabila, certificatul care atesta starea de sanatate trebuie insotit de copia
certificatului de incadrare intr-un grad de handicap, emis in conditiile legii (copia certificatului se prezinta
insotita de documentul original, pentru certificarea cu mentiunea ,,conform cu originalul”);

j) curriculum vitae, model comun european, datat si semnat pe fiecare pagind, in care se mentioneaza
proiectul si postul vizat de candidat.

in situatia in care, POLITEHNICA Bucuresti intreprinde toate diligentele pentru obtinerea

extrasului de pe cazierul judiciar, respectiv a certificatului de integritate comportamentala, si la

eliberarea documentelor, de citre autorititile competente, se constati incilcarea conditiilor

generale de participare la examenul de ocupare a postului, candidatul va fi exclus din cadrul

examenului in orice etapa a acestuia si/sau nu va fi incadrat pe post.

Inscrierile se fac pana la data de 17.04.2026, inclusiv, ora 15° - UTC +2 Eastern European Time (EET).

e fie la sediul Universitatii Nationale de Stiinta si Tehnologie POLITEHNICA Bucuresti, Splaiul

Independentei, nr. 313, sector 6, cod postal 060042, cladire Rectorat, etaj 1, camera 114, telefon
021.402.9234/9233,

e fie incarcat, in format electronic, la adresa resurse.umane@upb.ro, respectdnd prevederile

Regulamentului UE 2016/679 privind protectia persoanelor fizice In ceea priveste prelucrarea
datelor cu caracter personal.
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https://posturivacante.upb.ro/cercetare/
mailto:resurse.umane@upb.ro

Transmiterea documentelor prin posta electronica se realizeaza in format .pdf cu volum maxim de 1 MB,
documentele fiind acceptate doar in forma lizibild si sa nu existe informatii sub forma de link in corpul e-
mail-ului.

Orice document asumat in nume propriu de cétre candidat, transmis prin posta electronicd (formular de
inscriere, declaratie pe propria raspundere etc.), va fi semnat utilizdnd semnéatura electronicd avansata sau
calificata.

Prin raportare la nevoile individuale, candidatul cu dizabilitdti poate fnainta comisiei de examen, in
termenul prevazut pentru depunerea dosarelor, propunerea sa privind instrumentele necesare pentru
asigurarea accesibilittii probelor de concurs.

Nerespectarea termenului de depunere a dosarelor de examen si a formatului mentionat, dupa caz, conduce
la respingerea candidatului.

Toate documentele se depun in limba romana.

Candidatul declarat admis are obligatia de a prezenta secretarului comisiei de evaluare si selectie
originalele documentelor prezentate in copie in vedere certificarii ,,conform cu originalul”, daca acest lucru
ii este solicitat, conform procedurilor specifice fiecarui proiect.

B. Conditiile specifice de participare la concurs pentru postul vacant scos la concurs, conform
specificatiei Fisei Postului sunt:

Pozitia Functie Nr. Conditii minime obligatorii | Criterii suplimentare de

postului posturi selectie

C1 CS I - Expert 1 - Expertiza in arii stiintifice
senior multi-disciplinare, ce implica

fuziunea mecanica-optica-
electronica-automatica

- Doctorat in domeniul dovedita si activitate de
Inginerie mecanica sau | publicatii stiintifice (minimum

inginerie electronicd — 20 o carte inclusa in fondul

puncte. Bibliotecii nationale si\sau

minimum 50 articole stiintifice

- Detinerea gradului indexate in baze de date
stiintific de CS I sau prestigioase din care minimum

echivalent — 20 puncte. | 25 in Web of Science, IEEE)
— 20 puncte;

- Vechime in munca de

minim 15 ani - 20 puncte. - Experientd dovedita in
proiecte de cercetare-
dezvoltare - participant la
minim 2 proiecte
nationale/internationale — 20
puncte.
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C2 CS I - Expert in
vedere asistatd R . - Autor principal sau
de calculator si - Doctorat in domeniul Corespondent la minim 4
inteligenta Inginerie Electronica si lucrari de cercetare cotate Q1
artificiald Telecomunicatii — 20 in domeniul Inginerie
puncte. Electronica si Telecomunicatii
. . sau in Vedere asistata de
- Detinerea gradului . .
. calculator/ Inteligenta
stiintific de CS I sau e oo
. Artificiala — 20 puncte;
echivalent - 20 puncte.
L . - Activitate de publicare
- Vechime In munca de C e p.
im 15 ani - 20 puncte lucrari stiintifice indexate
minim 15 ani - uncte. . . .
p BDI, inclusiv in calitate de
prim autor, 10 articole — 20
puncte.
C3 CS I - Expert in
Ilil/lodelgreia ) Doctgrat n dom?nlul - Lucrdri stiintifice publicate
umerl?la a Inginerie Mecanica - 20 in jurnale sau in volumele
structu.n or. puncte unor manifestari stiintifice, in
mecanice $1 . . domeniul analizei teoretice
mecatronice - Detinerea gradului . . R
stiintific de CS I sau expeflr.nﬁentalej si numence.( 20
echivalent— 20 puncte luf:rarl in reviste/ proceedings
indexate ISI) — 20 puncte
- Vechime in munca de o
minim 15 ani — 20 puncte | ~Minim 1 brevet - 20 puncte
Ca C.S I- Expert i D-octor-at mn do.memul - Certificare masurare vibratii
§1mulare, Inginerei mecanice - 20 - 20 puncte
Integrare puncte.
mecatronica si ) ) - Participare la activitati de
testare pentru ) .].)e.‘glnerea gradului cercetare, publicatii, proiecte
packaging §t.11n§1ﬁc de CS II'sau sau prezentari stiintifice, (cate
electronic echivalent — 20 puncte. 5 puncte pt fiecare participare/
- Vechime in munci de publicatie, nu mai mult de —
minim 10 ani — 20 puncte; 20 puncte)
(05} CS II - Expert in -Doctorat in domeniul

activitati de
cercetare, testare
si experimentare
in domeniul
sistemelor de

Ingineriei Mecanice sau
Mecatronica - 20 puncte

- Detinerea gradului
stiintific de CSII sau
echivalent — 20 puncte

- Minimum 5 publicatii in
domeniul Mecatronica — 20
puncte.

- Participari la minimum 5

actionare conferinte internationale — 20
.. « uncte.
- Vechime 1n munca de p
minim 10 ani - 20 puncte.
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Ceé.1- CS II - Expert in ) .
- Doctorat In domeniul
C6.2 componente Ineineriei M .
mecanice, nglnerle} ccanice sau - Minimum 3 publicatii In
electronice si Mecatronica -20 puncte domeniul Mecatronica — 20
software in  Detinerea gradului puncte.
domeniul o
sistemelor de §t1?n‘;1ﬁc de CSII sau - Participari la minimum 3
actionare echivalent — 20 puncte conferinte internationale — 20
- Vechime In munca de puncte.
minim 10 ani - 20 puncte.
C7 CS1II - ) )
SEA - Doctorat in domeniul
Cercetdtor in Stiinte Tnei .
mecanici fini ,.tung'e nglner.esutl } - Participare in proiecte/
Inginerie Mecanica - 20 granturi nationale/
puncte. internationale de cercetare:
- Detinerea gradului minim 5 proiecte - 20 puncte.
§t1}n‘;1ﬁc de CSII sau - Minimum 15 publicatii in
echivalent - 20 puncte. domeniul mecatronicii,
- Vechime in munci de MEMS, robotica - 20 puncte.
minim 10 ani- 20 puncte.
C8 CS III - Expert
Procese SMT si
Fiabilitate . ) - Autor sau coautor a
) D-octor-at mn do.memul minimum 5 articole stiintifice
Inginerei mecanice - 20 in domeniul testarii mecanice,
puncte. tribologiei si tehnologiilor de
- Detinerea gradului lipire electronica — 20 puncte
§t11.n‘;1ﬁc de CS Il san - Domeniul tezei de doctorat
echivalent — 20 puncte. in testarea mecanica si
Vechime in munci de tribologica a ansamblurilor
minim 5 ani — 20 puncte electronice si a conexiunilor
lipite — 20 puncte
c9 CS III - Expert - Doctorat in domeniul
materiale si Ingineriei mecanice — 20 - Experientd in elaborarea si
solutii de puncte analiza materialelor — 20
integrare in ) ) puncte
packaging —Pe.‘gmerea gradului o o
electronic stiintific de CS III sau - Minimum o publicatie
avansat echivalent — 20 puncte ISI/BDI si/sau o participare la
conferinte internationale — 20
- Vechime 1n munca de puncte
minim 5 ani — 20 puncte
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C10

CS III - Expert
in optica
aplicata si
sisteme
optomecatronice

- Doctorat in domeniul
Inginerie mecanica - 20
puncte.

- Detinerea gradului
stiintific de CS III sau
echivalent - 20 puncte.

- Vechime in munca de

minim 5 ani - 20 puncte.

- Minimum o lucrare de
cercetare cotata Q1 sau Q2 in
domeniul Inginerie Mecanica
sau Mecatronica si Robotica,
in calitate de prim autor — 20

puncte;

- Activitate de publicare
lucrari stiintifice indexate
BDI, inclusiv in calitate de
prim autor, minim 10 articole.
— 20 puncte.

Cl1

CS III - Expert
inginer mecanic
in domeniul
sistemelor de
actionare

- Doctorat in domeniul
Inginerie Mecanica - 20
puncte.

- Detinerea gradului
stiintific de CS III sau
echivalent - 20 puncte.

- Vechime in munca de

minim 5 ani - 20 puncte.

- Activitate de publicare in
reviste internationale indexate
in calitate de prim
autor/coautor -minimum 3 - 5
puncte, se vor acorda 5 puncte
pentru fiecare articol
suplimentar — pana la
maximum 20 puncte.

- Participari la minimum 2
conferinte internationale - 20
puncte.

C12

CS III - Expert
in Modelarea
Sistemelor,
Simulare
Numerica si
Testarea
Materialelor

- Doctorat in domeniul
Inginerie Mecanica - 20
puncte

- Detinerea gradului
stiintific de CS III sau
echivalent - 20 puncte

- Vechime in munca de
minim 5 ani - 20 puncte.

- Activitate de publicare in
reviste internationale indexate
in calitate de autor/coautor
(minim 10) - 20 puncte

- Participare 1n proiecte/
granturi nationale/
internationale (minim 2
proiecte) — 20 puncte

C13

CSIII -
Cercetator
roboti industriali

- Doctorat in domeniul
Inginerie Industriala - 20
puncte.

- Detinerea gradului
stiintific de CS III sau
echivalent - 20 puncte.

- Vechime in munca de
minim 5 ani - 20 puncte.

- Minim 10 publicatii in
domeniul mecanismelor plane
si spatiale, mecatronicii,
respectiv a filtrelor de aer - 20
puncte.

- Autor/coautor a minim 2
carti in domeniul
mecanismelor plane sau
spatiale — 20 puncte

Inginerie si cercetare
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- Doctorat in domeniul

pentru viitor

Cl4 CS III - Inginer . TR
de cercetari in Inginerie Mecanica - 20 - Minim .10 p.u blicatii fn
mecanica find puncte. dorn'emul s1§te.m.§lo.r

mecatronice, statisticii 1 [oT -
- Detinerea gradului 20 puncte.
domeniul calitatii” - 20
- Vechime in munci de puncte.
minim 5 ani - 20 puncte.

C15 CS III - Inginer - Doctorat in domeniul
de cercetare in Inginerie Mecanica - 20 - Publicarea a minimum 10
mecanica finad puncte. articole - 20 puncte

- Detinerea gradului - Participare 1n proiecte/
stiintific de CSIII sau granturi nationale/
echivalent - 20 puncte. internationale (minim 2
proiecte) - 20 puncte.
- Vechime 1n munca de
minim 5 ani - 20 puncte.
Cl6 Expert Tn masini - Diploma de master sau
si instalatii echivalent in domeniul
mecanice Inginerie Mecanica sau
Mecatronica- 20 puncte.
- Experienta profesionala
de minimum 1 an in - Participari la minimum 2
activitati de cercetare conferinte internationale/
aplic ateil i domeniul publicatii stiintifice sau
Inginerie Mecanica sau documentare de specialitate -
Mecatronica - 20 puncte. maximum 40 puncte.
- Autor/Coautor a
minimum 2 publicatii in
domeniul Inginerie
Mecanica sau Mecatronica
- 20 puncte.
C17 Expert date - Doctorat in domeniul
experimentale si Inginerie mecanica - 20
mecatronica de puncte
precizie - Minim 2 ani experienta in
mediul electronicii si
automatizarii - 20 puncte
- Experientd dovedita prin - Activitate de cercetare/
publicarea de lucrari in activitate didactica sustinuta
jurnale sau in volumele cu ajutorul Comsol/ Matlab/
unor manifestari stiintifice, Simulink, etc) - 40 puncte
in domeniul analizei
numerice $i comportarii
materialelor (min. 2 lucrari
in reviste indexate, minim 5
participari la conferinte) —
20 puncte
e (Q Stz a6 ] o i @)




C19

Inginer
industrial

- Diploma de master sau
echivalent in domeniul
Inginerie industriald -20
puncte

- Vechime in muncd minim
5 ani— 40 puncte

- Autor/Coautor la minim 2
lucrari stiintifice indexate
ISI/BDI - 20 puncte

- Participarea si promovarea
cursurilor de Procese avansate
de fabricare 1,2 si 3,
Proiectare detaliata a
produselor, Masurare asistata
si achizitie de date, Sisteme
avansate de fabricare - 20
puncte

C20

Inginer
mecanic-analiza
fenomene
termice

- Diploma de licenta in
domeniul Inginerie
mecanica — 20 puncte

— Vechime in munca de
minim 5 ani - 40 puncte

- Participarea in proiecte de
cercetare/experientd de munca
in domeniul analizei cu
element finit, recomandari
provenite de la angajatori
anteriori sau n curs etc — 20
puncte

- Competente tehnice
relevante: modelare numerica,
simulari, metode
experimentale, utilizarea unor
software-uri de analiza
inginereasca sau instrumente
de cercetare — 20 puncte

C21

Expert design
parametric si
prototipare
pentru
tehnologii
avansate de
microelectronic
packaging
(Doctorand)

- Diploma de master sau
echivalent in domeniul
Inginerie
mecanica/industriala/electr
onicd — 20 puncte

- Inmatriculat ca doctorand
in domeniul Inginerie
mecanica/industriald/electr
onica — 40 puncte

- Participare la minim 1
proiect de cercetare/
publicatie/ prezentare
stiintificd — 20 puncte

- Experienta profesionala in
cercetare aplicativa, design
inginere si dezvoltare
experimentald minim 1 an
(modelare CAD, simulare,
prototipare) — 20 puncte

C23

Expert in
microelectronica
(Doctorand)

- Diploma de master sau
echivalent in domeniul
Inginerie Mecanica sau

Mecatronica - 20 puncte.

- Inmatriculat ca doctorand
in domeniul Inginerie
Mecanica sau Mecatronica
- 40 puncte.

- Coautor a minimum 2
publicatii in domeniul
Mecatronica - 20 de puncte.

- Experienta profesionala de
minimum | an in activitati de
cercetare aplicatd in domeniul

Inginerie Mecanica sau
Mecatronica - 20 puncte.
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C24.1- Expert in
C24.3 modelare,
simularea si

- Autor sau coautor a

validarea - Diploma de master sau minimum 2 publicatii in
sistemelor echivalent in domeniul domeniul Mecatronica sau
mecanice si Inginerie Mecanica sau Inginerie Mecanica; 20
mecatronice Mecatronica - 20 puncte. puncte.
(Doctorand) - Inmatriculat ca doctorand - Participare la minimum 1
in domeniul Inginerie sesiune de comunicari
Mecanica - 40 puncte. stiintifice in domenii relevante
- 20 puncte.
C25.1- Expert in
C25.2 configurarea si
utilizarea - Diploma de master sau Partici la mini !
i . . . - Participare la minimum
echipamentelor echivalent in domeniul P

de actionare,

Inginerie Mecanica sau

sesiune stiintifica - 20 puncte.

senzori si Mecatronica - 20 puncte. - Experientd profesionala de
sisteme de . . minimum 6 luni in activitati
| - Inmatriculat ca doctorand .. . L
contro o d 1l Ineineri tehnice 1n domeniul Ingineriei
in domeniul Inginerie
(Doctorand) ) & - 20 puncte.
Mecanica - 40 puncte.
C26 Inginer mecanic - Experientd 1n echipe de lucru
(Doctorand) (dovedita prin proiecte de

- Diploma de master sau
echivalent in domeniul
Inginerie mecanica — 20
puncte

- Inmatriculat ca doctorand
in domeniul Inginerie
mecanica — 40 puncte

cercetare, voluntariat,
activitati extrascolare, diplome
de participare la conferinte
stiintifice, articole stiintifice
sau sesiuni de comunicari) —
20 puncte

- Participarea si promovarea
cursurilor de optimizarea
structurilor, structuri din

materiale compozite, mecanica

ruperii, metode experimentale

pentru verificarea structurilor
mecanice - 20 puncte

Inginerie si cercetare
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C27 Specialist ) .
< - Diplomé de master sau .
mentenanta , . . - Participare la curs de
o echivalent in domeniul : .
mecanici L L »Machine Learning” - 20
. Mecatronica si robotica -
echipamente ’ puncte
. . 20 puncte.
industriale Publicarea a minim 1 articol
(Doctorand) - Inmatriculat ca doctorand tiintific Q1/Q2
. . o stiintific
in domeniul Ingineriei
M ) 40 puncte (autor/coautor) - 20 puncte
ecanice - uncte.

C28 Inginer - Competente de proiectare si
mecatronist Dioloma de licent in simulare inginereasca
(Masterand) d P il Inei . (parcurgerea unui curs de

omeniul Inginerie . . .
Mecatronicd, Robotica sau proiectare CAD, inclusiv la
Ineineric l\/iecanicé 20 nivelul studiilor de licenta sau
g ¢ master) — 20 puncte
puncte.
. ) - Competente specifice
- Inmatriculat ca student . PeIEnie sp .
¢ dind ul sistemelor mecatronice/
masterand in domeniu .
Inginerie Mecanica sau optomecatronice (parcurgerea
. . unui curs de programare
Mecatronica si Robotica - . _— P .g .
40 ¢ orientata obiect- inclusiv la
uncte. . .. .
P nivelul studiilor de licenta sau
master) — 20 puncte

C29.1- Inginer - Experienta in domeniul

C29.3 mecanica fina si _ Diploma de licenta in sistemelor optice (angajat pe o
nanotehnologii domeniul In 'ne"e perioada de minim 1 an intr-o

il ineri .. .
(Masterand) . £ . pozitie de Tehnician
Mecanica sau Mecatronica . ..
{ Roboti 20 ¢ mecatronist, Tehnician
si Robotica - uncte. . A
P Mecanic sau Tehnician in
- Inmatriculat ca student fizicd) - 20 puncte
masterand in domeniul i
Inginerie Mecanica sau - Competente de calcul optic
Mecatronica si Robotica - (parcurgerea a cel putin doua
40 ’ ¢ cursuri de optica, inclusiv la
uncte. . .. .
P nivelul studiilor de licenta sau
master) — 20 puncte

C30.1- Expert inginer - Participare la minimum 1

C30.2 mecanicd find sesiune stiintifica
(Masterand) - Diploma de licenta in studenteasca - 20 puncte.

meniul Ingineri RPIOIA
Mdo © vu ZOg ¢ i - Experienta in elaborarea de
anica - ncte. . .
ceanic puncte sisteme mecanice sau
- Inmatriculat ca student mecatronice — demonstrata
masterand in domeniul prin sustinerea de minimum 1
Inginerie Mecanica sau lucrare de diploma/ 1 raport de
Mecatronica - 40 puncte. cercetare/ 1 sesiune de
comunicare stiintifica - 20
puncte.
Inginerie si cercetare Splaiul Independentei 313, sector 6, Mun. . -~ Adama wWww.upb.ro
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C31.1- Expert inginer 6 - Participare la minimum 1

C31.6 mecatronica sesiune stiintifica
(Masterand) - Diploma de licenta in studenteasca - 20 puncte.

domen'1ul Ingineriel - Experienta 1n elaborarea de
Mecatronica - 20 puncte. . .
sisteme mecanice sau
- Inmatriculat ca student mecatronice — demonstrata
masterand in domeniul prin sustinerea de minimum 1
Ingineriei Mecanice sau lucrare de diploma/ 1 raport de
Mecatronicd - 40 puncte. cercetare/ 1 sesiune de
comunicare stiintifica - 20
puncte.

C32 Expert inginer 1 - Participari la minimum 1
mecatronica concurs tehnic studentesc - 20
(Masterand) - Diploma de licenta in puncte.

domeglul Inginerie - Experienta 1n elaborarea de
Mecatronica - 20 puncte. . .
sisteme mecanice si
- Inmatriculat ca student mecatronice — demonstrata
masterand in domeniul prin sustinerea de minimum 1
Inginerie Mecanica sau lucrare de diploma/ 1 raport de
Mecatronica - 40 puncte. cercetare/ 2 sesiuni de
comunicari stiintifice - 20
puncte.

C33 Inginer 1 - Experientd 1n echipe de lucru
autovehicule (dovedita prin proiecte
rutiere - Diploma de licenta in scolare/studentesti,
(Masterand) domeniul Ingineria voluntariat, activitati

autovehiculelor — 20 extrasgcolare, diplome de

puncte participare la conferinte sau

- Inmatriculat ca student sesiuni de comunicari) — 20

masterand in domeniul puncte

Inginerie mecanica — 40 - Participarea si promovarea
puncte cursurilor de elemente finite,
dinamica structurilor, metode

experimentale - 20 puncte

C34 Inginer 1 - Experientd 1n echipe de lucru
autovehicule (dovedita prin proiecte
rutiere - Diploma de licenta in scolare/studentesti,
(Masterand) domeniul Ingineria voluntariat, activitati

autovehiculelor — 20 extrasgcolare, diplome de

puncte participare la conferinte sau

- Inmatriculat ca student sesiuni de comunicari) — 20

masterand in domeniul puncte

Inginerie mecanica — 40 - Participarea si promovarea
puncte cursurilor de elemente finite,
dinamica structurilor, metode

experimentale - 20 puncte
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- Experientd 1n echipe de lucru
(dovedita prin proiecte
studentesti, voluntariat,

activitati extrascolare, diplome
de participare la conferinte sau

- Inmatriculat ca student sesiuni de comunicari

masterand in domeniul stiintifice) — 20 puncte

Inginerie mecanica — 40

puncte

Inginer mecanic

C35
(Masterand)

- Diploma de licenta in
domeniul Inginerie

mecanica — 20 puncte

- Certificat de calificare
profesionald de tehnician in
automatizari - 20 puncte

C36 Inginer - Minim un articol stiintific
mecatronist trimis catre publicare sau
(Masterand) - Diploma de licenta in participare la sesiunea de
domeniul Inginerie comunicdri stiintifice
mecatronica $i robotica - 20 studentesti — 20 puncte
puncte

- Participarea si promovarea
- Inmatriculat ca student cursurilor de elemente finite,
masterand in domeniul dinamica structurilor, metode

Inginerie mecanica — 40 experimentale, optimizarea

puncte structurilor, comportari
neliniare ale structurilor - 20

puncte

C37.1-
C37.7 - Diplomi de bacalaureat —
20 puncte

- Inmatriculat ca student in
domenii relevante
(Inginerie electronica,
Inginerie Industriala,
Design Industrial,
Mecanica, Mecatronica,
Stiinta materialelor sau
domenii conexe) - 40
puncte

- Participare la conferinte
Tehnician studentesti/ sesiuni stiintifice/
publicatii (minim 1) - 40
puncte

(Student)

- Competente specifice
sistemelor

Tehnician
mecatronist
- Diploma de bacalaureat — mecatronice/optomecatronice
(parcurgerea unui curs de

(Student)
20 puncte
- inmatriculat ca student in | Programare orientatd obiect
domeniul Inginerie sau a unui curs care are ca
Mecanica, sau Mecatronica tematica bazele sisteme
si roboticd - 40 puncte automate - inclusiv la nivelul
studiilor de licenta) — 40
puncte

C38.1-
C38.2

iasa  www.upb.ro
W
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C39.1- Tehnician 5 . . - Recomandari scrise de la cel
- Diploma de bacalaureat - : S
C39.5 (Student) putin doua cadre didactice de
20 puncte. .
la programul de studii urmat -
- Inmatriculat ca student In 20 puncte.
domeniul Inginerie .
. . - Experienta Tn minimum 2
Mecanica sau Mecatronica e . .
. o activitati voluntariat la nivelul
si Robotica - 40 puncte. . o
universitatii — 20 puncte.
C40.1- Tehnician 3 - Absolvent al cursului
C40.3 mecatronist ,»Control dimensional si
Student . . metrologie”/ ,,Tolerante si
( ) - Diploma de bacalaureat - g . R
control dimensional” sau
20 puncte. .. o
similar, dovedit prin
- Inmatriculat ca student in | adeverintd emisa de facultatea
domeniul Inginerie care atestd parcurgerea
Mecanica sau mecatronicad - disciplinei — 20 puncte.
40 puncte. . R e
P - Implicare in activitati de
voluntariat (minim 1) - 20
puncte.

C41 Tehnician 1 - Absolvent al cursului
programare, ,»Control dimensional si
lansare, metrologie”/ ,,Tolerante si
urmadrirea - Diploma de bacalaureat - control dimensional” sau
productiei 20 puncte. similar, dovedit prin
(Student) _fnmatriculat ca student in adeverinta errjlsa de facultatea

. L care atesta parcurgerea
domeniul Inginerie disciolinei - 20 X
Industriala - 40 puncte. 1sciplinet = 20 puncte.

- Implicare in activitati de
voluntariat: minim 1 - 20
puncte.

C42 Tehnician 1 - Atestat competente digitale—
(Student) - Diploma de bacalaureat - 20 puncte

20 puncte - Experienta 1n echipe de lucru
- Inmatriculat ca student in (dovedita prin proiecte
domeniul Inginerie studentesti, voluntariat minim
industriala — 40 puncte 3 luni in mediul industrial) —
20 puncte
C. Concursul consta in:

1. Evaluarea dosarelor de candidatura.
Se considera admis la concursul pentru ocuparea unui post vacant, candidatul care a indeplinit conditiile
minime obligatorii mentionate la punctul B.
In situatia in care se inscriu mai multi candidati pe acelasi post, candidatii vor fi invitati la proba interviu
in urma careia comisia de concurs va decide asupra candidatului castigator.
2. Interviu (proba optionald) — se va sustine doar 1n situatia in care se Inscriu mai multi candidati pe acelasi
post — pe baza grilei de evaluare a urmatoarelor competente:
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Criteriile de evaluare pentru stabilirea interviului sunt:
a) abilitati si cunostinte impuse de functie; 20 puncte
b) capacitatea de analiza si sinteza; 15 puncte
¢) motivatia candidatului; 40 puncte
d) comportamentul in situatiile de criza; 15 puncte
e) initiativa si creativitate. 10 puncte

Se considerd selectat pentru ocuparea postului vacant, candidatul care a obtinut cel mai mare
punctaj, calculat ca medie aritmeticd a punctajelor obtinute la proba evaluarii dosarelor si proba interviu.

D. Bibliografia si Tematica (se stabileste pe baza bibliografiei): in cazul probelor optionale:

Pozitia
Eg;}lgllz‘rl; Functie Bibliografie Tematica
deciziei
- Arhitectura  sistemelor
- Bishop, R.H., The Mechatronics gg;atgg:;izior ;Ezfiir;a
Handbook - 2 Volume Set (1st ed.). pon¢ . ’
CRC Press. Ed. 2002 electrolmce, de actionare si
S . . control.
Cl CS I - Expert - Lau, J.H. — Electronic Packaging: - Procese back-end si solutii de
senior Design, Materials, Process, and . > ’
Reliability packaglpg ele.c‘Froch avansat.
- Tummala, R.R. — Fundamentals of - Materiale utilizate in
Microsystems Packaging Integrarea si protectia
componen-telor electronice
- Bengio, Y., Goodfellow, I. and | - Solutii bazate pe vederea
Courville, A., 2017. Deep learning | asistatd de calculator si
Cambridge, MA, USA: MIT press. | inteligentd artificiald pentru
https://www.deeplearningbook.org/. identificarea si  localizarea
CS1-Expertin | - Bishop, C.M. and Nasrabadi, N.M., | automata in imagini
vedere asistata 2006. Pattern recognition and machine | microscopice a  defectelor
C2 de calculator si | learning New York: springer. circuitelor integrate
inteligenta - Ayyadevara, V.K. and Reddy, Y., | - Arhitecturi neurale pentru
artificiala 2020. Modern Computer Vision with | localizarea obiectelor mici
PyTorch: Explore deep learning | - Limitiri fundamentale ale
concepts and implement over 50 real- | sistemelor bazate pe modelele
world 1image applications. Packt | neurale in aplicatii ingineresti
Publishing Ltd.;
-A First Course in Finite Elements, E?eml::lrftsst JaC:olgslgislinangl"?let(ei
Jacob Fish and Ted Belytschko, Wiley, ’ .
ISBN 978-0470035801, 2007. Belytschko, Wiley, ISBN 978-
N - Concepts and Applications of Finite 0470035801, 2007. ..
CS I - Expert in Element Analvsis Robert D. Cook. | - Concepts and Applications of
Modelarea eme 8IS, H0De © Y09 | Finite  Element Analysis,
. David S. Malkus, Michael E. Plesha, .
Numerica a . . Robert D. Cook, David S.
C3 . and Robert J. Witt, Wiley, ISBN 978- .
structurilor 0471356059, 2001 Malkus, Michael E. Plesha, and
mecanice si L ) . Robert J. Witt, Wiley, ISBN
. - The Finite Element Method: Linear
mecatronice . o 978-0471356059, 2001.
Static and Dynamic Finite Element | The Finite Element Method:
Analysis, Thomas J. R. Hughes, Dover Linear Static and D nami(;
Publications, ISBN 978-0486411811, | ... . ynam
2000 Finite  Element  Analysis,
) Thomas J. R. Hughes, Dover
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- Practical Finite Element Analysis for
Mechanical Engineers, Dominique
Madier, CreateSpace Independent
Publishing Platform, ISBN 979-
8649177139, 2020.

- Finite Element Procedures, Klaus-
Jiirgen Bathe, Prentice Hall, ISBN 978-
0979004902, 2006.

Publications, ISBN  978-
0486411811, 2000.
- Practical Finite Element

Analysis  for  Mechanical
Engineers, Dominique Madier,
CreateSpace Independent
Publishing Platform, ISBN
979-8649177139, 2020.

- Finite Element Procedures,
Klaus-Jiirgen Bathe, Prentice
Hall, ISBN 978-0979004902,
2006.

CS 1I - Expert

- IPC Standards — IPC-A-610 / IPC-
7095 (BGA Design and Assembly)
- ASMPT & Kulicke & Soffa —

- Tehnologii de advanced
packaging (2.5D, 3D, chiplet
integration)

simulare, documentatii tehnice privind | - Modelare si  simulare
integrare echipamentele de advanced packaging | mecanicd, termica si multi-
C4 mecatronica si si wire bonding fizica a ansamblurilor
testare pentru - ISO 14644 - Cleanroom and | electronice
packaging Controlled Environments Madhavan | - Fiabilitatea mecanicd si
electronic Swaminathan — Power Integrity | termica a sistemelor electronice
Modeling and Design for | miniaturizate
Semiconductors and Systems
- Dumitrache, 1. (2010). Ingineria | - Tipuri de sisteme de actionare
CS1I - Expertin | reglarii automate Bucuresti: Editura | si particularilatile lor.
activitati de Politehnica Press - Sisteme de reglare automata
cercetare, testare | - Avram, Mihai. Actionari hidraulice si | in bucla inchisa, respectiv
C5 si experimentare | pneumatice: Editura  Universitara, | deschisa si particularitatile lor.
in domeniul Bucuresti, 2005 - Particularitati ale sistemelor
sistemelor de - Linca, Mihditad. Actiondri electrice. | de pozitionare de precizie
actionare Editura Pro Universitaria, Bucuresti, | inalta.
2022.
CS 1 - Expertin | - Dvuglitrache, I. (2010). . Ingiperia -.Tipul.ri de s.iste.me de actionare
reglarii automate Bucuresti: Editura | si particularilatile lor.
componente . . .
mecanice Politehnica Press - Sisteme de reglare automata
. - Avram, Mihai. Actionari hidraulice si | in bucla inchisa, respectiv
C6.1- | electronice si . . . N L. . o
. pneumatice:  Editura  Universitara, | deschisa si particularitatile lor.
C6.2 software 1n . . . .
domeniul Bucuresti, 2005 - Particularitati ale sistemelor
. - Linca, Mihaita. Actionari electrice. | de pozitionare de precizie
sistemelor de . . . .
. Editura Pro Universitaria, Bucuresti, | inalta.
actionare ’
2022.
. .o - Blocuri de conditionare ale
- Lucian Bogatu, ,,Senzori si sisteme traductoarelor  si  sistemelor
senzoriale”, Ed. Printech, 2020, senzoriale ’
CSII- Bucuresti - Prelucrarea numericd a
C7 Cercetator in - Comeaga, Constantin Daniel,
AP . . . semnalelor pentru
mecanica fina ,Dinamica sistemelor . B
- . determinarea caracteristicilor
electromecanice”, Ed. Printech, 2001, | . . .
. dinamice ale sistemelor
Bucuresti
- Testarea mecanicd si
- iPC-A-610 — Acceptability of | tribologici a ansamblurilor
Electronic Assemblies electronice  realizate  prin
CSIII - Expert | - Schubert A., Reliability of Solder | tehnologii SMT.
C8 Procese SMT si | Joints in SMT Assemblies - Analiza fiabilitatii
Fiabilitate - IPC-J-STD-001 — Requirements for | conexiunilor lipite si a

Soldered Electrical and Electronic

Assemblies, IPC

mecanismelor de degradare in
conditii de solicitari mecanice,
termice si de mediu.
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- ASM Handbook, Volume 18 - |- Metode avansate de
Friction, Lubrication, and Wear | caracterizare a suprafetelor si
Technology, ASM International. interfetelor electronice.
- Optimizarea proceselor de
lipire pentru cresterea
fiabilitatii produselor
electronice
- Procese back-end si solutii de
- Lau, J.H. — Electronic Packaging: packaging.electronig .avansat.A
Design, Materials, Process, and | . Materiale 'utlhzate n
Reliability Integrarea S1 prptecgla
- Tummala, R.R. — Fundamentals of componen.-telor clectronice. .
CS III. -lExpert Microsys ter,ns Packaging - Caracterlzarea} Tulprafegeior si
materiale si testarea materialelor aplicate
solutii de - ASM Handbook, v ol. 2 & 18 - ansamblurilor electronics.
. N Properties and Selection of Materials / e
C9 integrare in Friction and Wear - Evalua-rea . ﬁablhta‘,[}}
packaging ~ Bhushan. B. — Introduction to interconectarilor si comportarii
electronic Tribology o materialelor in conditii de
avansat - Holm, R. — Electric Contacts: Theory exploatare. . .
and Application -Modplare, simulare si Yahdare
- IPC-A-610 — Acceptability of §xper1mentalaA a solutiilor .de
Electronic Assemblies mtegrar? n packaging
electronic.
- Arhitectura  sistemelor
mecatronice: integrarea
componentelor mecanice,
electronice, de actionare si
- Bishop, R.H., The Mechatronics contrc;{l.ll 1 .
Handbook - j Volume Set (lst ed.). ;ctuato(;rlélor isrf n%flcigcf[)ii)naresz;
CRC Press, Ed. 2002. . L
- Born, M.; Wolf, E. Principles of ;Sifé?eilior Igzcatr(sgilg;are si
CS III - Expert Optics: Electromagnetic Theory of I P protee Io
in optica Propagation, Interference and | Anaiea o sistemelor
C10 | aplicatd si Diffraction of Light; 7th ed.; mec;tmmce Compllexe: L
sisteme Cambridge University Press: %ormarr(e):z ai%;l ;ezilnilofg?llrslilsterr?;
optomecatronice | Cambridge, UK, 2013. tice &
- Hornberg A. (ed). Handbook of Eri)mitéri fundamentale ale
Machine Vision. Wiley-VCH 2006, | . . s
Weinheim, Germany. Print ISBN 978- ;t;?gigi 1(1)5; ilri:rjsltilmphcatll
3-527-40584-8; - Consideratii privind
performanta optica in aplicatii
de madsurare, inspectie si
interactiune om—masina.
- Dumitrache, I. (2010). Ingineria | - Tipuri de sisteme de actionare
reglarii automate Bucuresti: Editura | si particularilatile lor.
CS III - Expert Politehnica Press - Sisteme de reglare automata
inginer mecanic | - Avram, Mihai. Actionari hidraulice si | in bucla inchisa, respectiv
C11 in domeniul pneumatice:  Editura  Universitard, | deschisa si particularitatile lor.
sistemelor de Bucuresti, 2005 - Particularitati ale sistemelor
actionare - Lincad, Mihditd. Actiondri electrice. | de pozitionare de precizie
Editura Pro Universitaria, Bucuresti, | inalta.
2022..
CS III - Expert Fundamentals of Engincering -Fundamentals of Engineering
Cl12 in Modelarea Numerical Analvsis. Parviz Moin Numerical Analysis, Parviz
Sistemelor, YIS, > | Moin, Cambridge University
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Simulare Cambridge University Press, ISBN | Press, ISBN 978-0521711234,
Numerica si 978-0521711234, 2010. 2010.
Testarea - Simulation Modeling and Analysis, | - Simulation Modeling and
Materialelor Averill M. Law, McGraw-Hill | Analysis, Averill M. Law,
Education, ISBN 978-0073401324, | McGraw-Hill Education, ISBN
2014. 978-0073401324, 2014.
- Modeling and Simulation in the | - Modeling and Simulation in
Systems Engineering Life Cycle: Core | the Systems Engineering Life
Concepts and Accompanying Lectures, | Cycle: Core Concepts and
Margaret L. Loper (Editor), Springer, | Accompanying Lectures,
ISBN 978-1447156338, 2015. Margaret L. Loper (Editor),
- Introduction to Modeling and | Springer, ISBN 978-
Simulation: A Systems Approach, | 1447156338, 2015.
Mark W. Spong, Wiley, ISBN 978- | - Introduction to Modeling and
1119982883, 2023. Simulation: A Systems
- Computational  Modeling & | Approach, Mark W. Spong,
Simulation Engineering: A Handbook | Wiley, ISBN 978-1119982883,
by the Society for Modeling and | 2023.
Simulation International, Tuncer Oren, | - Computational Modeling &
Bernard P. Zeigler, Andreas Tolk | Simulation Engineering: A
(Editors), Springer, ISBN 978- | Handbook by the Society for
3031339011, 2023. Modeling and  Simulation
International, Tuncer Oren,
Bernard P. Zeigler, Andreas
Tolk (Editors), Springer, ISBN
978-3031339011, 2023.
- Lucian Bogatu, ,,Senzori si sisteme | - Caracteristici generale ale
senzoriale”, Ed. Printech, 2020, | traductoarelor i sistemelor
CSIII - Bucuresti senzoriale
C13 Cercetdtor - Victor Moise, Ion Simionescu, Marin | -  Analiza cinematica  si
roboti industriali | Ene, Marin Neacsa, Iulian Alexandru | cinetostaticA a mecanismelor
Tabara, ,,<Analiza mecanismelor | cu bare
aplicate”, Editura Printech 2007.
- Lucian Bogatu, ,,Senzori si sisteme
senzoriale”, Ed. Printech, 2020, .
. - Caracteristici generale ale
CS III - Inginer Bucurestl. . . . . | traductoarelor si sistemelor
Cl14 | decercetarein | Valentin P?ui,“De.sp ina Duminica: senzoriale
SN Controlul calitatii asistat de calculator. s .
mecanica fina T - Controlul calitatii loturilor de
Partea I: Metode si instrumente de ’
control”, Editura Printech, Bucuresti, produse
2005
- Lucian Bogatu, ,,Senzori si sisteme | - Caracteristici generale ale
) senzoriale”, Ed. Printech, 2020, | traductoarelor si sistemelor
CS III - Inginer . . ’
C15 de cercetare in Bucure§t1 . senzoriale . .
mecanici fing -R. V01'nea, D. Vmculesc'u, V.Ceauguz - El?mente de cinematica
,Mecanica”, Ed. Didactica  si | vibratiilor
pedagogica, 1983, Bucuresti
- Dumitrache, 1. (2010). Ingineria
reglarii automate Bucuresti: Editura | - Tipuri de sisteme de actionare
Politehnica Press si particularilatile lor. Sisteme
Expert in masini | - Avram, Mihai. Actiondri hidraulice si .de e glare automata 1n .buCIE.l
L .. i e i .7 | inchisa, respectiv deschisa si
Cl16 | siinstalatii pneumatice:  Editura  Universitar3,

mecanice

Bucuresti, 2005

- Linca, Mihdita. Actionari electrice.
Editura Pro Universitaria, Bucuresti,
2022.

particularitatile lor.
Particularitati ale sistemelor de
pozitionare de precizie inalta.
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Expert date
experimentale si
mecatronica de

-Mechatronic System Control, Logic,
and Data Acquisition (The
Mechatronics  Handbook,  Second
Edition), Robert H. Bishop (Editor),
CRC Press, ISBN 978-0849392603,
2007. - Introduction to Mechatronics
and Measurement Systems, David G.
Alciatore, McGraw-Hill Education,
ISBN 978-1260085198, 2021. -

-Mechatronic System Control,
Logic, and Data Acquisition
(The Mechatronics Handbook,
Second Edition), Robert H.
Bishop (Editor), CRC Press,
ISBN 978-0849392603, 2007. -
Introduction to Mechatronics
and Measurement Systems,
David G. Alciatore, McGraw-
Hill Education, ISBN 978-
1260085198, 2021. - Sensors
for Mechatronics, Paul P. L.

C17 - Sensors for Mechatronics, Paul P. L. Reotien and Edwin Dertien
precizie Regtien and Edwin Dertien, Elsevier, Els% vier ISBN 978:
ISBN 978-0128138106, 2018. - Data )
e 0128138106, 2018. - Data
Acquisition and Control Handbook, L
) . Acquisition and  Control
Keithley Instruments, Keithley X
.. Handbook, Keithley
Instruments, 2001. -  Precision .
. . Instruments, Keithley
Mechatronics: Principles and L.
. Instruments, 2001. - Precision
Applications, Andrew G. Alleyne, Mechatronics: Principles and
Springer, ISBN  978-3031627989, Lo P
2025 Applications, Andrew G.
' Alleyne, Springer, ISBN 978-
3031627989, 2025.
- Gibson, I., Rosen, D., &
Stucker, B. (2021). *Additive
- Gibson, L., Rosen, D., & Stucker, B. Ma.rlyfacturlng "ljechnologles*
(2021).  *Additive = Manufacturing (editia a 3-a). Springer.
Technologies™* (editia a 3-a). Springer. ; Thompsqn, R (2007).
) Thompson, R (2007). Ménufacturlng Proiesses for
*Manufacturing Processes for Design Design Professionals®. Thames
Professionals*. Thames & Hudson. & Huds9n. . .
- Lefteri, C. (2012). *Making It | - Lefteri: C. (2012). *Making
. Manufacturing Techniques for Product It Manufactun'ng Tecl.lr.uques
Inginer Desion* (edit; - for Product Design* (editia a 2-
C19 industrial esign® (editia a 2-a). Laurence King i o
e a). Laurence King Publishing.
Publishing. i ]
- Morris, A. S., & Langari, R. (2015). | -~ Morris, f‘ S., & Langari, R.
*Measurement and Instrumentation: (2015). Measurement and
Theory and Application* (editia a 2-a). Instrl.lme.ntatlon. .T.heory and
Academic Press Apphcat.lon* (editia a 2-a).
- Oberg, E., Jones, F. D., Horton, H. L., Academic Press
& Ryffel, H. H. (2020). *Machinery's | - Oberg, E., Jones, F. D,
Handbook* (editia a 31-a). Industrial | Horton, H. L., & I*Ryffel,.H. H'
Press (2020). ' 'Machlnerys
Handbook* (editia a 31-a).
Industrial Press
. - Incropera, F. P., DeWitt, D. P., | - Incropera, F. P., DeWitt, D.
Inglner. L Bergman, T. L., & Lavine, A. S. (2017). | P., Bergman, T. L., & Lavine,
mecanic-analizd | pypdamentals of Heat and Mass | A. S. (2017). Fundamentals of
C20 fenomene Transfer (8th ed.). Wiley. - Lienhard, J. | Heat and Mass Transfer (8th
termice

H. IV, & Lienhard, J. H. V. (2020). A
Heat Transfer Textbook (5th ed.).
Phlogiston Press.

ed.). Wiley.
- Lienhard, J. H. IV, &
Lienhard, J. H. V. (2020). A
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- Zienkiewicz, O. C., Taylor, R. L., &
Zhu, J. Z. (2013). The Finite Element
Method: Its Basis and Fundamentals
(7th ed.). Butterworth-Heinemann.

- Cook, R. D., Malkus, D. S., Plesha, M.
E., & Witt, R. J. (2001). Concepts and
Applications of  Finite
Analysis (4th ed.). Wiley.

- Cengel, Y. A., & Ghajar, A. J. (2020).
Heat and Mass Transfer: Fundamentals

and Applications (6th ed.). McGraw-
Hill Education.

Element

Heat Transfer Textbook (5th
ed.). Phlogiston Press.

- Zienkiewicz, O. C., Taylor,
R. L., & Zhu, J. Z. (2013). The
Finite Element Method: Its
Basis and Fundamentals (7th
ed.). Butterworth-Heinemann.
- Cook, R. D., Malkus, D. S.,
Plesha, M. E., & Witt, R. J.
(2001). Concepts and
Applications of Finite Element
Analysis (4th ed.). Wiley.

- Cengel, Y. A., & Ghajar, A. J.

(2020). Heat and Mass
Transfer: Fundamentals and
Applications (6th ed.).

McGraw-Hill Education.

- ANSYS Learning Hub / documentatie

- Principii de advanced
electronic packaging si
integrare heterogena (chiplet,
interposer, die-to-die, wafer-

. . . : . level packaging)
Expert design oficiald — Mechanical & Multiphysics
xP SSIE! . . ! wphy - Metode de modelare CAD
parametric si Simulation arametrica i desien
prototipare - IEEE Electronic Packaging Society — P . ’ &N
. . computational pentru structuri
pentru articole si standarde relevante microclectronice
C21 tehnologii IPC Standards (general): IPC-7095, . . .
LS - Notiuni de simulare multi-
avansate de IPC-9701 (notiuni generale despre LY Lo o
. . e o fizica aplicata (analiza
microelectronic | fiabilitate packaging) . . o1
. . .. mecanicd, termica, fiabilitate
packaging - Gibson, Rosen & Stucker — Additive <
(Doctorand) Manufacturing Technologies structurald)
- Tehnici de prototipare rapida
si fabricatie aditivd pentru
dezvoltarea  si  validarea
conceptelor ingineresti
- Dumitrache, 1. (2010). Ingineria
reglarii automate Bucuresti: Editura | - Tipuri de sisteme de actionare
Politehnica Press si particularilatile lor. Sisteme
Expert in - Avram, Mihai. Actionari hidraulice si | de reglare automata in bucla
C23 microelectronica | pneumatice:  Editura  Universitard, | inchisa, respectiv deschisa si
(Doctorand) Bucuresti, 2005 particularitatile lor.
- Linca, Mihaita. Actionari electrice. | Particularitati ale sistemelor de
Editura Pro Universitaria, Bucuresti, | pozitionare de precizie inalta.
2022.
N - Dumitrache, 1. (2010). Ingineria
Expert in < .. . . L . .
reglarii automate Bucuresti: Editura | - Tipuri de sisteme de actionare
modelare, . . ’ . . . .
simularea si Politehnica Press si particularilatile lor. Sisteme
. ’ - Avram, Mihai. Actionari hidraulice si | de reglare automata in bucla
C24.1- | validarea . . A I . . .
. pneumatice: ~ Editura  Universitard, | inchisa, respectiv deschisa si
C24.3 | sistemelor . . o
mecanice si Bucuresti, 2005 particularitatile lor.
. - Linca, Mihaita. Actionari electrice. | Particularitati ale sistemelor de
mecatronice . T M . i N
Editura Pro Universitaria, Bucuresti, | pozitionare de precizie inalta.
(Doctorand) ’

2022.
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- Dumitrache, 1. (2010). Ingineria

Expert in a ) i
configurarea si regliaru 'autornate Bucuresti: Editura | _ Tipyri de sisteme de actionare
utilizarea Politehnica Press si particularilatile lor. Sisteme
C25.1- echipgmentelor - Avram, Mihai. Actionari hidraulice si fle rf:glare automata in .bucla}
) 5'.2 de actlf)n?re, pneumatice:  Editura  Universitara, 1nch1sa, r'esp.ectlv deschisa si
senzori si Bucuresti, 2005 partl.cularl'tatl.le . lor.
sisteme de - Linca, Mihaita. Actiondri electrice. Part'lc.ulantatl ale 51.st.err.1elor de
control Editura Pro Universitaria, Bucuresti, pozitionare de precizie inalta.
(Doctorand) 2022,
- Shigley's Mechanical
Engineering Design, Richard
G. Budynas and Keith J.
- Shigley's Mechanical Engineering I];I(liibcz[‘:i,on ISI\I;IIc\IGraW—gilg}
Design, Richard G. Budynas and Keith 00733 982’11 2020 i
J'S Nisbegtt,g 1(\)/[; (;r3a9v;;—2Pllilll E; (1)12c (E)ItiOIl, Mechanics ojf Materials. James
ISBN 78-007 , .- ,
Mechanics of Materials, James M. Gere M. Gere and Bgrry J. Goodno,
and Barry J. Goodno, Cengage %e; ggg;lieamzlg%, ISBI;\I/IWkS |
Learning, ISBN 978-1337093347, Stan7dar ’ 7’Han d]73'00'k e
2017. - Marks' Standard Handbook for Mechanical Engineers, Ali M
Mechanical Engineers, Ali M. Sadegh Sadegh and William M’ Worek‘
Inginer mecanic and William M. Worek (Editors), (Editors) McGr'aw—Hill
C26 (Doctorand) McGraw-Hill Education, ISBN 978- E ducatio;l ISBN 978.
1259588501, 2017. - Machinery's 1259588561 2017 i
Handbook, Erik Oberg, Franklin D. . L ’ .
Jones, Henry H. Ryffel, and MS chmerl}:/s lljgndbgok,J Erik
Christopher J. McCauley, Industrial gezﬁ’ Iilan Hlliyffe.I OI;S&
Press, ISBN 978-0831137014, 2020. - Christopher' 7 Mc;Cauley
Mechanical Behavior of Materials: Industrial Press. ISBN 978z
Engineering Methods for Deformation, 0831137014 ’ 2020 i
Fracture, and Fatigue, Norman E. Mechanical ’ Behavio.r of
Dowling, Pearson, ISBN  978- L . .
0134606545 2018. Materials: Englneer.lng
’ Methods for Deformation,
Fracture, and Fatigue, Norman
E. Dowling, Pearson, ISBN
978-0134606545, 2018.
Specialist - Lucian Bogatu, ,,Senzori si sisteme | - Caracteristici generale ale
mentenanta senzoriale”, Ed. Printech, 2020, | traductoarelor si sistemelor
Coy7 | mecanica Bucuresti senzoriale;
gch1pa1pente - Dana Rizescu, Silvia Miu si Ciprian | - Prelucrarea datelor
industriale Rizescu, ,Complemente de | experimentale.
(Doctorand) mecatronicd”, Editura Printech 2000.
- Bishop, R.H., The Mechatronics | Principii  de bazd ale
Handbook - 2 Volume Set (Ist ed.). sistemelor  mecatromice i
FRé; I_P;;T’SS’LEd' A2 (;)inostolescu,T C arhitecu}r% integratd mecanica—
Inginer Proiectare asistatd de calculator. ?IGCHEEETCOT;EIZ'OMOr i
mecatronist ngure@ti: Editura Universitard, Seria actuatoarelor in sistemefe
28 (Masterand) ggén;eg el)(§17c;c)e,8 2024, 152 p. ISBN 978- mecatronice.

- F. Tonescu, "Elemente de programare
orientata pe obiecte”, Ed. Printech,
Bucuresti, 2000.

- Dezvoltarea de modele CAD
pentru asamblare, pozitionare
si verificari de baza.

- Conceptele fundamentale si
aplicatii  ale  programarii
orientate pe obiecte (POO).
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- Born, M.; Wolf, E. Principles of

- Notiuni de bazd privind
propagarea luminii si formarea
imaginii In sisteme optice.

Optics: Electromagnetic Theory of
Pr%pagation, Irﬁerference > and | -, Influenta fenomen? lor de
Diffraction  of Light; 7th ed,; | diffactic si interferentd asupra
. o ” | rezolutiei si calitatii imaginii.
. Cambridge University Press: L A
Inginer Cambridge, UK, 2013. - .ImphcAa‘;n ale' 11m1tar110¥
29,1 mecanica ﬁné. .Si - Ho?nberg' A (ed.).. Handbook of g)ttelgare;n Il)li(;::ilcr?cr;a 5;
C2§3 nanotehnologii | Machine Vision. Wiley-VCH 2006, sistemelor optice
’ (Masterand) Weinheim, Germany. Print ISBN 978- | - Inte S | .
3-527-40584-8- grarea s.1st§m<3 or optice si
- Ciobanu R’omeo Robert, Bazele de Yedere artlﬁcgla in standuri,
sistemelor optomecatronice, Matrix fggggﬁﬁ:me si platforme
ROM, 2025, ISBN 978-606-25-1003-9. Y A
- Rolul proiectarii mecanice in
asigurarea repetabilitatii = i
fiabilitatii sistemelor optice
integrate.
- Dumitrache, 1. (2010). Ingineria
reglarii automate Bucuresti: Editura _Tipuri de sisteme de actionare
Politehnica Press; si particularilatile lor. Sisteme
C30.1- Expert.inginer - Avram, Mihai. Actionari hidraulice si fle rpglare automata in .buclq
C30.2 mecanica fina pneumatice:  Editura  Universitara, 1nchlsa, r.esp.ectlv deschisa si
(Masterand) Bucuresti, 2005; particularitatile lor.
- Linc?;, Mihaita. Actionari electrice. Part.ic.:ularitati ale si.st.enllelor de
Editura Pro Uiliversi’taria, Bucuresti, pozitionare de precizie inalta.
2022.
- Dumitrache, I. (2010). Ingineria
reglarii automate Bucuresti: Editura | _ Tipuri de sisteme de actionare
Politehnica Press si particularilatile lor. Sisteme
C31.1- Expert inginer - Avram, Mihai. Actionari hidraulice si fle r'eglare automata in .bucle'i
316 mecatronica pneumatice:  Editura  Universitara, 1nchlsa, r.espectlv deschisa si
(Masterand) Bucuresti, 2005 particularitatile lor.
- Linca, Mihdita. Actionari electrice. Part-lc.ularltatl ale S{s‘[.err.lelor de
Editura Pro Universitaria, Bucuresti, pozitionare de precizie inalta.
2022,
- Dumitrache, . (2010). Ingineria
reglarii automate Bucuresti: Editura | _ Tipuri de sisteme de actionare
Politehnica Press si particularilatile lor. Sisteme
Expert inginer - Avram, Mihai. Actionari hidraulice si | de reglare automata in bucla
C32 mecatronica pneumatice:  Editura  Universitara, | inchisa, respectiv deschisa si
(Masterand) Bucuresti, 2005 particularitatile lor.
- Lincél Mihaita. Actionari electrice. Par‘['icfularitati ale si'st'err.lelor de
Editura Pro Uiliversi’taria, Bucuresti, pozitionare de precizie inalta.
2022,
-Fundamentals of Vehicle Dynamics, | -Fundamentals of Vehicle
Thomas D. Gillespie, SAE | Dynamics, Thomas D.
Inginer International, ISBN 978-15609119'99, Gillespie, SAE International,
autovehicule 1992. - Internal Combustion Engine | ISBN 978—1560911'999, 1992.—
C33 rutiere Fundamentqls, John. B. Heywood, | Internal Combustion Engine
(Masterand) McGraw-Hill Education, ISBN 978- | Fundamentals, John B.
0071004992, 2018. - Automotive | Heywood, McGraw-Hill
Engineering Fundamentals, Richard | Education, ISBN 978-
Stone and Jeffrey K. Ball, SAE | 0071004992, 2018. -
o Q Sl s e[S e




International, ISBN 978-0768002737,
2004. - Automotive Technology:
Principles, Diagnosis, and Service,
James D. Halderman, Pearson, ISBN
978-0135257272, 2020. -
Aerodynamics of Road Vehicles: From
Fluid  Mechanics to  Vehicle
Engineering, Thomas Christian
Schuetz (Editor), SAE International,
ISBN 978-0768079777, 2015.

Automotive Engineering
Fundamentals, Richard Stone

and Jeffrey K. Ball, SAE
International, ISBN  978-
0768002737, 2004. -
Automotive Technology:
Principles, Diagnosis, and
Service, James D. Halderman,
Pearson, ISBN 978-
0135257272, 2020. -
Aerodynamics of  Road
Vehicles: From Fluid
Mechanics to Vehicle
Engineering, Thomas Christian
Schuetz (Editor), SAE
International, ISBN  978-

0768079777, 2015.

- Fundamentals of Vehicle Dynamics,

- Fundamentals of Vehicle
Dynamics, Thomas D.
Gillespie, SAE International,
ISBN 978-1560911999, 1992. -
Internal Combustion Engine

Thomas D. Gillespie, SAE | Fundamentals, John B.
International, ISBN 978-1560911999, | Heywood, McGraw-Hill
1992. - Internal Combustion Engine | Education, ISBN 978-
Fundamentals, John B. Heywood, | 0071004992, 2018. -
McGraw-Hill Education, ISBN 978- | Automotive Engineering
0071004992, 2018. - Automotive | Fundamentals, Richard Stone
Inginer Engineering Fundamentals, Richard | and Jeffrey K. Ball, SAE
autovehicule Stone gnd Jeffrey K. Ball, SAE | International, ISBN  978-
C34 . International, ISBN 978-0768002737, | 0768002737, 2004. -
&fs?e rand) 2004. - Automotive Technology: | Automotive Technology:
Principles, Diagnosis, and Service, | Principles, Diagnosis, and
James D. Halderman, Pearson, ISBN | Service, James D. Halderman,
978-0135257272, 2020. - | Pearson, ISBN 978-
Aerodynamics of Road Vehicles: From | 0135257272, 2020. -
Fluid  Mechanics to  Vehicle | Aerodynamics of  Road
Engineering, Thomas Christian | Vehicles: From Fluid
Schuetz (Editor), SAE International, | Mechanics to Vehicle
ISBN 978-0768079777, 2015. Engineering, Thomas Christian
Schuetz (Editor), SAE
International, ISBN  978-
0768079777, 2015.
- Shigley's Mechanical Engineering | - Shigley's Mechanical
Design, Richard G. Budynas and Keith | Engineering Design, Richard
J. Nisbett, McGraw-Hill Education, | G. Budynas and Keith J.
ISBN 978-0073398211, 2020. - | Nisbett, McGraw-Hill
Mechanics of Materials, James M. Gere | Education, ISBN 978-
and Barry J. Goodno, Cengage | 0073398211, 2020. -
C35 Inginer mecanic | Learning, ISBN  978-1337093347, | Mechanics of Materials, James

(Masterand)

2017. - Marks' Standard Handbook for
Mechanical Engineers, Ali M. Sadegh
and William M. Worek (Editors),
McGraw-Hill Education, ISBN 978-
1259588501, 2017. - Machinery's
Handbook, Erik Oberg, Franklin D.

M. Gere and Barry J. Goodno,
Cengage Learning, ISBN 978-
1337093347, 2017. - Marks'
Standard Handbook for
Mechanical Engineers, Ali M.
Sadegh and William M. Worek

Jones, Henry H. Ryffel, and | (Editors), McGraw-Hill
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Christopher J. McCauley, Industrial
Press, ISBN 978-0831137014, 2020. -
Mechanical Behavior of Materials:
Engineering Methods for Deformation,
Fracture, and Fatigue, Norman E.
Dowling, Pearson, ISBN  978-
0134606545, 2018.

Education, ISBN 978-
1259588501, 2017. -
Machinery's Handbook, Erik
Oberg, Franklin D. Jones,
Henry H. Ryffel, and
Christopher J.  McCauley,

Industrial Press, ISBN 978-

0831137014, 2020. -
Mechanical  Behavior  of
Materials: Engineering
Methods for Deformation,

Fracture, and Fatigue, Norman
E. Dowling, Pearson, ISBN
978-0134606545, 2018.

- Mechatronics: Electronic Control
Systems in Mechanical and Electrical
Engineering, William Bolton, Pearson,

- Mechatronics: Electronic
Control Systems in Mechanical
and Electrical Engineering,
William Bolton, Pearson, ISBN
978-1292250977, 2018. -
Introduction to Mechatronics

ISBN  978-1292250977, 2018. - and Measurement Systems
Introduction to Mechatronics and David G. Alciatore McGraW:
Measurement Systems, David G. ol E dﬁcation fSBN 978.-
Alciatore, McGraw-Hill Education, 1260085198 2’021 ~ The
ISBN 978-1260085198, 2021. - The Mechatronic; Han dbook
Inginer Mechatronics Handbook, Robert H. Robert H. Bishop (E ditor)’
C36 mecatronist Bishop (Editor), CRC Press, ISBN 978- CRC Prc;:ss ISBN 978:
(Masterand) 0849300660, 2002. - Mechatronics: 0849300660 ’ 2002 i
Fundamentals and  Applications, Mechatronic;' Fun dar.nentals
Clarence W. de Silva (Editor), CRC and Applicati‘ons Clarence W
Press, ISBN 978-1482239317, 2015. - de Silva (Editor)’ CRC Press'
Mechatronic Systems: Devices, ; ’
. . ISBN 978-1482239317, 2015. -
Design, ~ Control, Operation and Mechatronic Systems: Devices
Monitoring, Clarence W. de Silva, . e ?
CRC Press, ISBN 9780849307751, | Design Control, Operation and
2007, ’ ’ Monltorlng, Clarence W. de
Silva, CRC Press, ISBN 978-

0849307751, 2007.
- Elemente de baza privind
materialele  ingineresti  si

proprietatile acestora
- PC Bolton W. — Engineering Science, | _ Principii  generale de.
Routledge masurare, colectare si
- Kalpakjian S., Schmid S. - interpretare a datelor

Manufacturing ~ Engineering  and | experimentale

C37.1- | Tehnician Technology, Pearson - Utilizarea  instrumentelor
C37.7 | (Student) - Groover M. — Fundamentals of | jnformatice pentru prelucrarea

Modern Manufacturin, Wiley

- Callister W., Rethwisch D. — Materials
Science and  Engineering:  An
Introduction, Wiley.

datelor tehnice

- Norme de securitate,
organizare si bune practici in
laboratorul tehnic

- Notiuni generale privind
documentatia ~ tehnica  si
comunicarea tehnica.
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- Cartal, L. A.; Apostolescu,T. C.
Proiectare asistatd de calculator.
Bucuresti: Editura Universitara, Seria
Stiinte exacte, 2024, 152 p. ISBN 978-
606-28-1870-8.

- Bishop, R.H., The Mechatronics

- Interpretarea desenelor
tehnice si a modelelor 2D/3D
realizate 1n aplicatii CAD.

- Utilizarea modelelor CAD
pentru asamblare, pozitionare
si verificari de baza.

- Conceptele fundamentale ale

Tehnician Handbook - 2 Volume Set (Ist ed.). plrqurameltjrgo orientate  pe
C38.1- | mecatronist CRC Press, Ed. 2002. 0 1;“‘:.( 00). L orivind
C38.2 | (Student) - F. Tonescu, "Elemente de programare ; tmcgi;:nl ;giener?uic tiporrll\;lrl;a
orientata pe obiecte", Ed. Printech, | . ’ .
Bucuresti, 2000; sistemelor mecatronice.
- Dumitrache, 1. (2010). Ingineria | _ Rolul - componentelor
reglirii automate Bucuresti: Editura mecarice, Aelectrlce 3
Politehnica Press elect.ronlce in  ansambluri
tehnice.
- Senzori si actuatori utilizati in
-sisteme mecatronice.
- Dumitrache, 1. (2010). Ingineria
reglarii automate Bucuresti: Editura | _ Tipuri de sisteme de actionare
Politehnica Press si particularilatile lor. Sisteme
C39.1- | Tehnician - Avram, Mihai. Actionari hidraulice si Qe r.eglare automata in _buclz.l
C39.5 | (Student) pneumatice:  Editura  Universitara, 1nchlsa, r.esp-ectlv deschisa si
Bucuresti, 2005 particularitatile lor.
- Lince{, Mihaita. Actiondri electrice. Part.ic.:ularitati ale si.st‘en.lelor de
Editura Pro U’niversiiraria, Bucuresti, pozitionare de precizie inalta.
2022,
- Lucian Bogatu, ,,Senzori si sisteme .
. senzoriale”, Ed. Printech, 2020, | Caracteristici .gene.:rale ale
C40.1- Tehmc1ag Bucuresti ’ ’ > | traductoarelor $i  sistemelor
C40.3 zgngggm - Dana Rizescu, Silvia Miu si Ciprian senzorialel 1
Rizescu, »Complemente de | ~ . Prelucrarea datelor
mecatronica”, Editura Printech 2000. experimentale
Tehnician i Lucign Bogatu, ,,Sen?ori siosisteme | o o cteristic generale ale
programare, senzoriale”, Ed. Printech, 2020, trad o
) raductoarelor si sistemelor
cqp | lansare, Bucuresti senzoriale
urmarirea - Dana Rizescu, Silvia Miu si Ciprian
productiei Rizescu, »Complemente de | ~ . Prelucrarea datelor
(Student) mecatronicd”, Editura Printech 2000. experimentale
- Digital Electronics: Principles and | - Digital Electronics: Principles
Applications, Roger L. Tokheim, | and Applications, Roger L.
McGraw-Hill Education, ISBN 978- | Tokheim, McGraw-Hill
0073373775, 2013. - Digital Systems: | Education, ISBN 978-
Principles and Applications, Ronald J. | 0073373775, 2013. - Digital
Tocci, Neal S. Widmer, and Gregory L. | Systems:  Principles  and
Moss, Pearson, ISBN 978- | Applications, Ronald J. Tocci,
Tehnician 0134220.130, 2017. - Pra.ct.ical Digitgl Neal S. Widmer, and Gregory
C42 (Student) Electronics for Technicians, Will | L. Moss, Pearson, ISBN 978-
Kimber, @ Newnes, ISBN  978- | 0134220130, 2017. - Practical
0750618410, 1994. -  Digital | Digital Electronics for
Fundamentals, Thomas L. Floyd, | Technicians, Will Kimber,
Pearson, ISBN 978-0134403960, 2017. | Newnes, ISBN 978-

- Electronics Fundamentals: Circuits,
Devices & Applications, Thomas L.
Floyd and David M. Buchla, Pearson,

0750618410, 1994. - Digital
Fundamentals, Thomas L.
Floyd, Pearson, ISBN 978-

ISBN 978-0135072950, 2009. 0134403960, 2017. -
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Electronics Fundamentals:
Circuits, Devices &
Applications, Thomas L. Floyd
and David M. Buchla, Pearson,
ISBN 978-0135072950, 2009.

Documentele necesare inscrierii si alte informatii suplimentare se gdsesc pe site-ul universitatii
www.upb.ro sau la telefon 021.402.9233/9234.

Datele de desfasurare a probelor de concurs:

08.04.2026 - -depunerea dosarelor de Inscriere la concurs
17.04.2026 Py "
20.04.2026- . . L
21.04.2026 -verificarea administrativa, selectie si evaluare dosare
22.04.2026 -afisarea rezultatelor partiale (proba evaluare dosare)
23.04.2026 -depunerea contestatiilor (proba evaluare dosare)
-afisarea solutionarii contestatiilor (proba evaluare dosare)
-programarea interviului (in cazul in care se inscriu mai multi candidati pe
24.04.2026 acelasi post)
- comunicarea rezultatelor finale (in cazul in care nu se organizeaza proba
interviu)
27.04.2026 -proba interviu
28.04.2026 -afisarea rezultatelor (proba interviu)
29.04.2026 -depunerea contestatiilor (proba interviu)
-solutionarea contestatiilor (proba interviu)
30.04.2026

-comunicarea rezultatelor finale

NOTA: Originalul documentului semnat se regiseste la sediul Universititii Nationale de Stiinti si
Tehnologie POLITEHNICA Bucuresti, Directia Informatizare si Resurse Umane, Serviciul
Evidenta Resurselor Umane I, cladirea Rectorat, cam. 114.
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